
 

适用于各个行业的 

 

协作式机器人 
 



 

自动化走进各行各业 
 
工业和技术的不断进步加剧了金属与机械加工行业的竞争。新的挑战

是在不影响质量的前提下提高生产率。协作式机器人为应对这一挑战

提供了一条有效途径。 

使用协作式机器人的好处 
 
协作式机器人为各种各样的应用和生产流程

提供了极具吸引力的自动化机会。 

1∕2 
天  

 

实施时间与编程 
优傲机器人生产的协作式机器人

操作简单、直观，表现十分出众。

我们的机械臂可以在工厂内部快

速、轻松地部署，满足各种新需求。 

安装和配置机械臂来执行新任务

平均只需要半天时间。 



 

提高生产率和成本效益 
协作式机器人可以降低生产成本，并提高生产率，即

使是在不适合于传统工业自动化的工艺流程中也是如

此。协作式机器人易于重新编程和重新部署，且无需

变更生产布局即可执行各种不同的任务。这一灵活性

可以帮助协作式机器人在 6-12 个月内收回投资，从而

快速实现投资回报。 

安全性与协作性 
我们的协作式机器人配备有经认证的安全系统，在发生碰

撞或出现障碍的情况下，可立即关闭。这意味着它们可以

在员工旁边工作，在进行风险评估后，无需安全防护。 

精度和质量 
协作式机器人具有高度的可重复性，即便在全天候 24 小时运行的情

况下也可以达到±0.03 mm 的精度，可确保缩短周期时间，并减少原

材料浪费。除执行生产任务外，配备摄像机系统的机械臂还可以执行

3D 测量和测试等质量控制任务。在进入下一步流程之前识别出故障零件

也可以减少浪费。 

个月 

优化效率和劳动力 
协作式机器人可以将员工从单调、耗时的任务中解放出来，使得他们有

更多的时间专注于附加值更高的任务。在员工从事适合于其技能的任务

时，协作式机器人可以执行劳累而又危险的工作，从而保护工人免受因

人体工程学差、重复性应力带来的健康风险，或因重型或锋利工件造成

的人身伤害。 

± 0.03 



 

任何地方均可实现人机协作  

我们的协作式机器人适用于任何制造行业，它不仅是自动化各种流程的

理想之选，还可以轻松处理各种复杂且具有挑战性的任务，例如：  

拾取和放置 
在自动化的拾取和放置工序中，协作式机器人可以提高工艺精度，减

少浪费，并在熄灯环境下继续操作。机械臂采用轻量级设计，并且占

地面积小，适合于在狭窄的空间中进行各种工艺的操作和再加工。 

实验室分析与试验 
协作机器人高效、灵活，能够与实验室外围设备无缝集成，是实现

复杂且具有挑战性的研发项目自动化的理想之选。 

堆垛与包装 
协作式机器人可以安全可靠地整理货物，并按照规定对其进行包装。 

抛光 
我们的协作式机器人具有力控制功能，即使在不平坦的表面上也能

实现一致的抛光和磨光效果。 



拧紧 
我们的协作式机器人通过保持理想的扭矩以及一致的重复性，

确保精确拧紧。 

质量控制 
自动化的质量控制流程可保障生产稳定性，并最大限度地提高

产品质量。 

数控机床 
自动化的数控机床管理快速高效，可以在需要时对机械臂进行

快速重新编程，还可以搭配不同的末端执行器和图像处理系统。 

涂胶、分配和焊接 
协作式机器人手臂的高精度可以提高涂胶和焊接效率，减少材料浪费，

并将员工从这种危险工作中解放出来。 

组装 
我们的协作式机器人可以提高塑料、金属或其他材料制成的零件的

组装效率和质量。 

注塑 
我们的协作式机器人可助力实现快速精准的注塑模具加工，

以及小批量的原型制作和生产。 



 

满足您需求的 

理想协作式 

机器人解决方案  

UR+生态系统可确保平稳集成第三方创新外围产品和软件，从而满足

您对高度具体化的机器人应用的要求。  

 

即插

即用 

UR+解决方案皆经 UR 认证，适合于我们

的协作式机器人，并且具有即插即用的兼

容性，保证可以立即进行部署。  

兼
容
性

 



 
 
 
 
 

我们的协作式 

机器人产品概览  

UR3e 小即是美 

我们的UR3e是一款桌面机器人。UR3e重量仅为11千克，有效载荷达3千克，

是轻型组装和工作台自动化的理想之选。关注大局，让UR3e负责细节。 

 

UR5e 禅宗大师 

UR5e实现了尺寸和性能的完美平衡。该协作式机器人的有效载荷为5千克，

工作半径达850毫米，其多功能性可以轻松应对各种应用。平衡和多功能性

是我们全能型产品的主要优势。 

 

UR16e 功能强大的协作式机器人 

我们的UR16e协作式机器人既强大又聪明，是处理重负载或一次性处理多个

轻负载工件的理想之选。其有效载荷达16千克，比工作半径为900毫米的其

他任何机器人都要高。 

 

UR10e 协作式机器人的标杆 

UR10e 身材细长，但仍可实现 1.3 米的工作半径和 10 千克的有效载荷。这

款协作式机器人的大猩猩式手臂能够真正实现触手可及，可以延展到人类同

事无法触及的角落。 



 

有关使用我们的 

协作式机器人 

进行自动化生产的 

更多信息， 

请咨询 

我们的专家 
 

 
 

电子邮箱：ur.china@universal-robots.com 

电话：+86 021 6132 6299 

网站：www.universal-robots.cn 

博客：https://www.universal-robots.cn/site/blogs 

 

关注优傲 
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